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								    				    JURUSAN PENDIDIKAN TEKNIK ELEKTRO FAKULTAS TEKNIK UNIVERSITAS NEGERI YOGYAKARTA LAPORAN PRAKTIK MESIN LISTRIK No. 02/PIL/10



Tgl : 04 April 2017 Semester : 4



Percobaan Kendali Motor Manual pada PLC Dosen Pengampu : Drs. Setya Utama M.Pd



Nama : Nurul Huda



NIM : 15501244015 Kelas : D2 / 2015



A. Tujuan 1. Mahasiswa dapat menyebutkan nama komponen peralatan kendali yang digunakan 2. Mahasiswa mampu menjelaskan cara kerja rangkaian kendali motor PLC 3. Mahasiswa dapat menggambarkan rangkaian kendali dan power motor PLC 4. Mahasiswa merangkai rangkaian kendali motor bergantian pada PLC 5. Mahasiswa dapat merangkai kendali motor 3 fasa putar kanan-kiri pada PLC 6. Mahasiswa dapat merangkai rangkaian kendali dua buah motor pada PLC a. Hidup berurutan mati bersama b. Hidup bersama mati berurutan c. Hidup berurutan mati berurutan 7. Mahasiswa dapat merangkai kendali dan Power untuk lampu 3 Fasa star delta pada PLC 8. Mahasiswa mampu mengoperasikan atau menjalankan rangkaian kendali motor/lampu B. Alat dan Bahan 1. Trainer kit kontrol motor yang meliputi : 1) Magnetitic Contactor (MC) ......................................................... 3 Buah 2) MCB 1 Fasa & 3 Fasa .................................................................. 1 Buah 2. PLC Zelio ................................................................................................. 1 buah 3. Motor Listrik 1 Fasa & 3 Fasa ................................................................. 1 Buah 4. Modul Lampu Pengganti Motor .............................................................. 1 Buah 5. Penghubung/ Kabel Jumper ..................................................................... Secukupnya



 C. Dasar Teori PLC (Programmable Logic Controller)



adalah sebuah alat yang digunakan



untuk menggantikan rangkaian sederetan relay yang ada pada sistem kontrol konvensional. PLC bekerja dengan cara mengamati masukan (melalui sensor), kemudian melakukan proses dan melakukan tindakan sesuai yang dibutuhkan, berupa menghidupkan atau mematikan keluaran. Program yang digunakan adalah berupa ladder diagram yang kemudian harus dijalankan oleh PLC. Dengan kata lain PLC menentukan aksi apa yang harus dilakukan pada instrument keluaran yang berkaitan dengan status suatu ukuran atau besaran yang diamati. Proses yang di kontrol ini dapat berupa regulasi variabel secara kontinyu seperti pada sistem - sistem servo, atau hanya melibatkan kontrol dua keadaan (on/off) saja, tetapi dilakukan secara berulang-ulang seperti umum dijumpai pada mesin pengeboran, sistem konveyor dan lain sebagainya. PLC secara bahasa berarti pengontrol logika yang dapat diprogram, tetapi pada kenyataannya, PLC secara fungsional tidak lagi terbatas pada fungsi -fungsi logika saja. Sebuah PLC dewasa ini juga dapat melakukan perhitungan-perhitungan aritmatika yang relatif kompleks, fungsi komunikasi, dokumentasi dan lain sebagainya . PLC banyak digunakan pada aplikasi-aplikasi industri, misalnya pada proses pengepakan, perakitan otomatis dan lain-lain. Hampir semua aplikasi kontrol listrik membutuhkan PLC. Alasan utama perancangan PLC adalah untuk menghilangkan beban ongkos perawatan dan penggantian sistem kontrol mesin berbasis relay.



 D. Gambar Rangkaian (Ladder Diagram) dan Analisa Berikut ini adalah gambar dan analisa rangkaian kendali motor yang telah dipraktikan : 1) Ladder Diagram kendali motor 3 fasa 2 tempat pada PLC



Cara Kerja : Motor akan berjalan jika salah satu atau kedua tombol ditekan (I1 dan I2). Motor akan berjalan trus apabila tombol OFF (I4) tidak ditekan. Motor tidak akan berjalan ketika tombol ON (I1) atau (I2) tidak ditekan 2) Ladder Diagram kendali motor 3 fasa hidup berurutan manual pada PLC



Cara Kerja :



Motor 1 (Q1) akan berjalan apabila tombol ON (I1) ditekan. Motor 2 (Q2) akan berjalan apabila tombol ON (I2) ditekan. Motor akan mati ketika tombol OFF (I3) ditekan. Motor 2 tidak akan hidup apabila motor 1 tidak dijalankan dahulu.



 3) Ladder Diagram kendali motor 3 fasa hidup bersama mati berurutan pada PLC



Cara Kerja : Kedua motor akan berjalan ketika (I1) ditekan. Motor 2 (Q2) akan mati ketika tombol (I2) ditekan. Motor 1 (Q1) akan mati ketika tombol (I1) ditekan. Motor 1(Q1) tidak akan mati apabila motor 2 (Q2) tidak terlebih dulu dimatikan. 4) Ladder Diagram kendali motor 3 fasa hidup berurutan mati berurutan pada PLC



Cara Kerja : Motor 1 (Q1) akan berjalan apabila tombol ON (I1) ditekan. Motor 2 (Q2) akan berjalan apabila tombol ON (I3) ditekan. Motor 2 tidak akan hidup apabila motor 1 tidak dijalankan dahulu. Motor 2 (Q2) akan mati apabila tombol OFF (I2) ditekan. Motor 1 (Q1) akan mati ketika tombol OFF (I4) ditekan. Motor 1 tidak akan mati apabila motor 2 tidak dijalankan dahulu.



 5) Ladder Diagram kendali motor 3 fasa hidup bergantian pada PLC



Cara Kerja : Motor 1 akan berjalan jika tombol start (I1) ditekan dan akan berhenti jika tombol start (I2) ditekan, pada saat yang bersamaan motor 2 berjalan. Dan sebaliknya motor 2 akan berhenti jika tombol start 1 ditekan, pada saat yang bersamaan motor 1 berjalan. Kedua motor tidak akan berjalan bersamaan. 6) Ladder Diagram kendali motor 3 fasa putar kiri-kanan pada PLC



Cara Kerja : Motor akan berputar kekiri jika tombol start 1 (I1) ditekan dan tidak akan ada pengaruhnya apabila tombol start 2 (I2) ditekan sebelum tombol stop (I3) ditekan. Motor akan berputar kekanan jika motor sudah berhenti dengan menekan tombol stop (I3) dan tombol start 2 (I2) ditekan.



 7) Ladder Diagram kendali lampu 3 fasa start bintang delta pada PLC



Cara Kerja : Lampu akan berkerja jika tombol start 1 (I2)bintang ditekan dan akan berjalan secara optimal ketika tombol start 2 (I3) delta ditekan. Lampu akan berhenti ketika tombol stop (I1) ditekan. E. Kesimpulan Dari hasil praktik yang telah dilakukan dapat diambil kesimpulan bahwa Mahasiswa dapat merangkai kendali dan power motor 1 Fasa dan 3 Fasa menggunakan kendali PLC Zelio dengan baik. Dasar teori tentang PLC harus sudah dikuasai ketika akan melakukan praktikum dengan PLC khususnya PLC zelio. Rangkaian star delta memiliki pengamanan khusus berupa interlock agar tidak terjadi konsleting, pada rangkaian ini juga yang memakai modul lampu sebagai pengganti motor apabila lampu mati disalahsatu lampu tersebut maka ada kesalahan pada pemasangan fasa. Pada rangkaian motor putar kiri-kanan memerlukan jeda dalam pergantian arah putaran agar motor tidak slip / rusak.



Yogyakarta, 04 April 2017 Praktikan



Nurul Huda
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